Nokeval

No 110400

Kayttoohje
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Galvaanisesti erotettu 2-johdinlahetin 6720

Ohjelmointi PC:lla
tai kasiohjelmointi-
laitteella 6790

Yleiskuvaus:

Lahetin 6720 on poikkeuksellisen monipuolinen
viestimuunnin jossaonlahes kaikki yleisimmat anturitulot.
Ohjelmointi on yksinkertaista PC:lla tai kasiohjelmointi-
laitteella 6790. Lahettimen etupaneeliin on sijoitettu
ohjelmointiliitin joka kytketdaan PC:n sarjaporttiin
valikaapelilla POL-RS232. Menupohjainen PC-ohjelma
on yksinkertainen kayttaa. Kasiohjelmointilaitteella 6790
voidaan ohjelmoida tai tarkastaa lahettimen toiminta
kentallda. Lahettimen suuri mittaustarkkuus saadaan 16
bitin analogia-muuntimella, jonka lineaarisuus on <0.01%
ja lahtoviestin muunnostarkkuus on 0.03% ilman anturin
linearisointivirhetta.

Galvaaninen erotus on erityisen tarkea termoelementeilla,
mutta myods prosessiviesteilld voidaan valttaa
potentiaalierot muihin mittauspiireihin.

Suuri anturivalikoima ja lahettimen monipuolisuus
pienentavat varastokustannuksia, koska lahes useimpiin
mittauskohteisiin tarvitaan vain yksi lahetinmalli.

Ohjelmointipistoke

| Jannitelahde

10..32V

DAC

Anturit

Tekniset tiedot:

Termoelementit:

Anturi Koko alue
E -100.... 900°C
J -150.... 900°C
K -150.... 1350°C
L -100.... 900°C
T -150... 400°C
N 0....1300°C
R 0....1700°C
S 0....1700°C
C (W5)  0...2200°C
D (W3)  0...2200°C
B 400... 1700°C

G (W) 1000.. 2200°C
Alueen valinta

Tarkkuus
Vertailulampdétilaero

Linearisointivirhe alueella:

<0.2°C -50.... 900°C

<0.2°C -50... 900°C

<0.2°C -40... 400°C (<1°C >400°C)
<0.4°C -50... 900°C

<0.2°C -150... 400°C

<0.2°C 0.... 1300°C

< 0.3°C 400.... 1700°C (<1°C <300 °C)
<0.3°C 300.... 1700°C (<1°C <300 °C)
< 0.3°C 400.... 2200°C (<0.4°C< 400 °C)
< 0.3°C 500.... 2200°C (<1°C <500 °C)
<0.3°C 400.... 1700°C

<0.4°C 1000...1700°C (<3 °C >1700 °C)

vapaasti ohjelmoitavissa koko
alueella

< 0,1 % suurimmasta alueesta
<0.05°C/°C

Linjavastuksen vaikutus < 10kQ, ei vaikutusta

Vastusanturit:
Muut vastusanturit
Mittausalueet

Mittausvirta:
Tarkkuus:
Lineaarisuusvirhe

Anturivirheen korjaus

Pt100 3-tai 4-johdinmittaus,
Pt250, Pt500, Pt1000, Ni100, Ni1000
-200....+700 °C (Pt100, Pt250, Pt500)
-200....+200 °C (Pt1000)
0......+175 °C (Ni100, Ni1000)
0,3 mA
0.05% alueesta
< 0.03 °C (-200..700°C)
Nollapisteen siirto

Potentiometrit ja saatovastukset

Alue

mV-tulot:
Tarkkuus
Tuloresistanssi
Tarkkuus
Lineaaruus

Prosessitulot:

Nayton skaalaus
Tulovastus:
Tarkkuus:
Lineaarisuus

IR-anturit:
Alue E140F-K
Alue E440F-K
Emissiokorjaus

Potentiometri 50-500 Q
Saatévastus 0-1000 Q

-100...+100 mV
0,02% alueesta
>1 MQ

0.03% alueesta
0,02% alueesta

0..20 mA, 4..20 mA,

0.5V, 0..10V, -10...+10V

Koko nayttoalueella

virtatulo 5 Q ja jannitetulo 1 MQ
0.03% alueesta

0.01% alueesta

Exergen 140F-K (60°C) ja 440F-K (220°C)
-40..+350°C (linearisointi alue)
-30..+600°C (linearisointi alue)
Aseteltavissa ohjelmointilaitteella



Lahtoviesti
Lahtoviesti

Muunnostarkkuus
Virtarajoitus
Anturikatkos

Ohjelmointi
Liitanta
Sarjaliikenne
Ohjelmointikieli

Yleistiedot:
Kayttojannite
Lampdtilan vaikutus
Galvaaninen erotus
Mittausten maara
AD-muunnin
Lahtoviestin DAC
Kayttélampatila-alue
Varastointilampatila
Kosteus
Lahtoéviestin kuorma
Paino

Riviliittimet

4-20 mA, vapaasti skaalattavissa,

kaanteinen toiminta valittavissa
< 0.03 % (DAC)

24 mA:iin

ohjelmoitavissa 3.5 tai 24 mA

2-napainen Nokeval POL-liitanta
RS232, 1200, 9600 bps
Meku 1

10-32 VDC

<0.005 %/°C

2000 VDC/ 1 min.
4-5 mittausta/sek.
16 bittia

12 bittia

0..60 °C

-20....+70 °C

0..95 %

Katso taulukko alla
80g

Irroitettavat, 1.5 mm?

Tilausohje:

6720 - Pt100 - 0/600

Esim. 6720-Pt100-0/600, anturi: Pt100,
mittausalue 0..600 °C, lahtoviesti 4..20 mA

Tyyppimerkinta

Lahetintyyppi
Anturityyppi
Mittausalue

Lahetin on vapaasti ohjelmoitavissa, mutta jos halutaan laite
valmiiksi aseteltuna, se on tilattava edella esitetylla

merkinnoilla.

Lisavarusteet:

Ohjelmointikaapeli POL-RS232
Konfigurointiohjelma MekuWin
Kasiohjelmointilaite 6790

Rivilii

tinkytkennat ja mittakuvat:

Max. kuormitusvastus

virtasilmukalle 4..20 mA

| Janniteldhde

- 24 VDC
1 —
4-johdinkytkenta vaatii  [2] ohm RL=+V-10/0.02 (ohm)
jumpperiasetuksen 13] 1000
piirilevylla 4] Léhtéviesti
\ B 4-20 mA 800
)7
Pt100-anturi — 8] 600
3- or 4-johdin I_JI:I 9
10 400
200
0
7 10 14 18 22 26 30V
Termoelementti, + 8 Kivttsiannite V DC
mV-tulot ja 9 ayttojénnite
IR-anturit 10
z Ohjelmointi-
04-20mA  + 5 pistoke 225 75 10
mA- ja 0-5/10V + 7 } 4 r %
Jjénnitetulot 8 Y
9 @]
(Com) - ——110 O [
= 3
= :
+ 60 E 8
Potentiometri g E 73
50-500 ohm ) 3 = 2
= 2
4 0
*rs
Sé&atévastus ) o
0-1000 ohm 19 Irroitettavat riviliittimet <1.5 mm?

Asennuskisko DIN 5002 (35mm)




Ohjelmointi

Lahettimen ohjelmointi on yksinkertaista menupohjaisella
MekuWin konfigurointiohjelmalla PC:lla tai ka&si-
ohjelmointilaitteella joka kytketaan lahettimen etulevyn
pistokkeeseen. Lahetin kytketdan PC:n sarjaviestiporttiin
sarjaviesti-kaapelilla POL-RS232.

MekuWin ohjelmalla valitaan anturityyppi ja alue,
tulosuotimen arvo ja lahtéviestin sallittu maksimi
muutosnopeus. Lisaksi ohjelmalla voidaan korjata
anturivirheet siirtamalla nollatasoa tai muuttamalla
tulosuureen alueleveytta. Ohjelma toimitetaan yhdella
levykkeella ja asennetaan Setup-ohjelmalla.

B RS-232 6720
- kaapeli
—_— <« [
Ohjelmointi PC:ll i

Laitevaatimukset:

PC vahintdan 486, 16Mb RAM
Kayttojarjestelma Windows 3.11,
Windows 95/98

Konfigurointiohjelma MekuWIN

MekuWin on Windows-pohjainen konfigurointiohjelma,
jolla voidaan konfiguroida useita Nokeval-lahettimia
(Meku-prokolla). Ohjelma poikkeaa tavanomaisista
konfigurointiohjelmista siina, etta se ei pida sisalldan itse
asettelukomentoja, vaan ne ladataan aina

i N6720D Offline - MekuWin

konfiguroitavalta laitteelta. Menetelman etuna on se, etta
ohjelmaa ei tarvitse paivittaa, jos lahettimiin lisdtadan myo-
hemmin uusia ominaisuuksia tai kun tulee uusia lahetin-
malleja. Sama konfigurointiohjelma soveltuu useille
|ahettimille (Meku) .

File Connect ltem Window Help
i N6720D\Conf
Conkiq tinout!

Sensor  [TcK wide 7
Bipolar =
4-wire ]
Lo 0.
Hi
Emis 1.
RO
Unit o
Filter 0.2

Slew limit

Pullup

Output

Senal
Code |

Send+5SAYE |

BEE| & N6720D0\Conf\Dut

HE B [ 0uck =[] =]

ouput | RE comnn
:
1100

Full m

8 Device help - Break B

Break: output after zenzor break

DScale: In fault situation steers output to <4 mA [or to j

400 mA if Mode=Limit)

UScale: In fault situation steers output to > 20 mA [or to

20.00 m& if Mode=Limit)




Ohjelmoinnin aloitus:

Kytke lahetin PC:n sarjaporttiin valikaapelilla POL-RS232. I
Muista kytked myds kayttdjannite 1ahettimelle 24V.

N Quick  [W[=IE

Kun MekuWin kaynnistetaan ensi kerran, tietolikenneasetusten  [#xl SIS0 I _ (O] x|

Comm 5etup

valintaikkuna tulee itsestdan nakyviin. Valitse tasta ikkunasta T ]
COM-portti ja tietoliikennenopeus (BPS). Pt o M
BPS

Kayta automaattista Baudinopeuden valintaa (Auto).
Aseta Preamble=0, Address ja Slot = 0, naita ei kdytetd 6720 Preamble |0 Cable
I&hettimessa.

Monitor

LJlLe

Disconnect

Address _E
Ohjelman paaikkunassa on vihred pikamenu (Quick), jossa on Slot
nelja painiketta. (Ellei ole, valitse alasvetomenusta Window/ 0K Cancel
Quick). _
Ylin nappula avaa edelld mainitun tietoliikenneasettelujen ikku-
nan. Toinen painike (Conf) yrittda yhteydenottoa kohdelaitteelle.
Ellei yhteytta synny, tarkista tietoliikenne-asettelut, ohjelmointi-
kaapelin kytkenta ja ettd |ahetimella on kayttdjannite 24 V.
Anturivalinnat:
Kun lahettimeen saadaan yhteys, naytdlle aukeaa lahettimen ign ME720DAConf == =]
asettelumenu (input). Valitse anturityyppi kohdasta Sensor. Menutekstit -
vaihtuvat valitun anturityypin mukaan tarvittaessa. Lof ﬁ_{}’ ﬁf?ﬁ Uﬂ
VallnthJen jalkeen asetukset lahetetdan lahettimelle Send+Save T |TcK wide j|
painikkeella. _
Bipolar =
Asetukset tuloviestille: 4-wire F
Sensor Anturityypin valinta Lo o
Bip Bipolaarisella mittauksella mV-, V- ja mA-tuloilla, saadaan -
mittaus myos negatiiviselle alueelle. esim. £ 100 mV. Hi
4-wire valitaan jos kaytetddn ohm-, Pt- tai Ni-tuloilla Emis ]
4-johdin kytkentaa. 4-johdin kytkenta valittava myos .
mittauskortilta. (ks. 8) RO
Lo Nollan siirto (anturin kalibrointi tarvittaessa) Unit C j
Hi Tuloviestin skaalaus monitorinaytolle (mA ja V-tulot) . =
RO Vastusanturin 0°C vastusarvo (aseta Pt100=100 ohm) Pl 0.2
Emis Emissio tai tuloviestin kerroin, 1 ei kdytossa Slew limit |0,
Unit Celsius/Fahrenheit valinta (monitor naytolle)
Filter Digitaalisuodin, 1...0.001, 1 ei kdytéssa Pullup 1
Slew limit Tuloviestin muutosnopeuden rajoitin, paljonko Output Out... |
muutos saa olla edellisestd mittauksesta (mittausnopeus 4 Sernial Ser. . |
kertaa/sek). Ellei haluta kayttaa, aseta suuremmaksi kuin
mittausalue tai 0 (oletuksena 0). Lz | |
Pullup Anturin katkamissuojan kayton valinta (on/ei)
Output Lahtoviestiasetusikkunan avaus Send+5AVE |
Serial Sarjaviestiosoitteen valinta, jos kdytdssa sarjaviestilahtd
kortti (optio)
Code Salasanan asetus lihettimelle. Lahettimen Tyypilliset asettelut K-termoelementtille

asetuksia ei voi muuttaa tuntematta salasanaa,
jos se on asetettu muuksi kuin oletus (000000)



Lahtoviestialueen valinta:

Avaa lahtoviestin asetteluikkuna Out-painikkeella.
Lahtéviestin alue on vapaasti aseteltavissa. Ourout
Lo Skaaalatun tuloviestin arvo jolla 1ahtéviesti on 4.00mA Lo 0.
Hi Skaalatun tuloviestin arvo jolla 1ahtéviestion 20.00 mA Hi 1100,
Mode Rajoittaa Iahtdviestin arvoon 4.00/20.00 mA tai 3.5/24.0
mA, kun tuloviesti menee mittausalueen ala- ta ylapuolelle. Mode j
Break Lahtdviesti anturin katkeamisen jalkeen Break Upscale 3]
ylds tai alas.
Send Lahetd asetukset Iahettimelle Send |
Asetukset:

Konfigurointimenussa valitaan lahettimen tuloviestit,
suodatukset ja I&htdviestin skaalaus. Tulo- ja Iahtdviestin
asetuksille on omat ikkunat (Input, Output). Lisaksi
sarjaviestille (Serial) on oma ikkuna, jota tarvitaan vain
kun modeemikortti on kytketty lahettimeen (malli 6725).

Anturivalinnan jalkeen voidaan asetella erityyppisia
korjauskertoimia ja suodattimia.

Asetusarvoja syobtettdessa, on huomioitava kayttaako
koneesi pilkkua vai pistetta desimaalierottimena. Virheel-
lista pilkun syéttoéa ei hyvaksyta.

Termoelementtitulot TcB..TcT

Termoelementtityypit on merkitty lyhyesti Tc + anturi,
esim. TcB= B-tyyppi tai TcK= K-tyyppi. K-tyypin
termoelementilla on kaksi aluetta. Kapeammalla alueel-
la TcKn (-80...450 °C) linearisointi on tarkempi. Le-
veampi alue TcK kattaa koko termoelementtialueen
-150..+1370 °C. Jos anturin viesti on liian pieni tai suuri,
on arvo Korjattavissa Emis-arvolla, esim anturi-lukemaa
halutaan korjata maksimiarvon kohdalla +2 %, aseta
Emis-arvoksi 0,98. Oletuksena arvo on 1.

Anturivirheen korjaus termoelementeilla
Termolementit ovat linearoitu suoraan lampédtilaan.
Joskus kuitenkin tulee tarve korjata anturiviestia. IR-
antureilla korjaustarve on riippuvainen mittauskohteen
emissisyydesta.

Emis-korjauskerroin vaikuttaa seuraavasti:
Lampatilan mittausavo ja kylmapaalampaétilan erotus
jaetaan Emis-arvolla ja lisataan kylmapaalampaétilaan.
Lopuksi lisdtadan Lo-arvo. Emis on siten kulmakertoi-
men kaanteisarvo, jonka nivelpisteena on kylmapaa-
l[Ampdtila eli [Ahettimen ympariston lampdtila.

Tcj = lahettimen ympariston lampdtila (noin)

Ts = lahettimen mittaama korjaamaton anturilampdtila
Tn = korjattu lampétila naytolle; todellinen Iampdtila
6720 laskee Tn = ( Ts-Tcj ) / Emis + Tcj + Lo.

IS [=] E3

I".Hi NG6720DAConfOut

Kulmakertoimen kayttd anturivirheen korjaamiseen
(yhden pisteen korjaus): Aseta Emis=1, Lo=0.
Lammita anturi kalibrointildampdtilaan. Mittaa todellinen
anturilampétila Tn seka 6720:n antama arvo Ts.
Laske: Emis = (Ts-Tcj )/ ( Tn-Tcj)

Esim anturin todellinen Iampétila Tn = 900°C, kylma-
paalampodtila (riviliitimilla) Tcj = 27°C. Lahettimen
mittaama lampaétila-arvo on Ts=895°C.  Korjaus-
kerroin asetellaan Emis = ( 895-27 )/ (900-27 ) =
0.9942. Korkeilla lampétiloilla kylmapaalampatilan
vaikutus on hyvin vahainen Emis-arvon maarittelyssa.
Kylmapaalampdtila (Tcj) saadaan helposti mitattua
tarvittaessa, kytkemalla anturituloon oikosulkulenkki,
jolloin 6720 nayttaa kylmapaalampdtilaansa riviliittimilla.
Lampotilan mittaus vastusantureilla

Lampétila-anturit Pt100, Pt250, Pt500, Pt1000, Ni100 ovat
valittavissa. Anturikytkentd 3- tai 4-johdinkytkentana. 4-
johdinkytkenta vaatii kuitenkin jumpperi-asetuksen piiri-
levylla, katso kuva sivulla 7.

Anturityyppi muutetaan RO arvolla Pt100...Pt1000 anturiksi
antamalla vain sen 0°C vastaava vastusarvo, esim Pt100
anturille R0=100.0 ohm tai Pt250 anturille 250.0 ohm jne.

Vastusanturien kalibrointi ja virheen korjaus

6720 olettaa, ettd anturin resistanssi on 0°C:ssa tasan
R0-asetuksen suuruinen, toisin sanoen 6720 vertaa
anturin resistanssia aina RO-asetukseen. Jos 6720 nayt-
taa liikkaa, on anturiyksildn resistanssi nimellistd suurem-
pi, ja RO-arvoa tulee siten kasvattaa.

Menetelman etuna on, ettd myos anturit voidaan kalibroida
antamalla sen todellinen 0 °C vastaava mitattu vastus-
arvo, esim jos anturin antama vastus 0 °C:ssa on 100.1
ohm, annetaan RO arvoksi 100.1 ohm.

Anturitoleranssin poistaminen voidaan tehda tarvittaessa
myds muussa kuin 0°C lampétilassa ja korjaamalla sitten
RO-arvoa. Koska platinavastusanturit eivat ole taysin li-
neaarisia, on R0-arvo laskettava alla olevan kaavan mu-
kaisesti (muilla kuin 0°C lampétilakorjauksilla), kun vaa-
ditaan suurta tarkkuutta.



RO = voimassaoleva RO-asetus (esim Pt100=100).

ROn = korjattu R0O-asetus (laskukaava alempana)

Ts = [&hettimen mittaama korjaamaton anturilampdtila

Tn = korjattu lampétila naytdlle; todellinen Iampdtila

Kpt = platinan lampédtilakerroin saadaan vastusanturi-
taulukosta ko. lampétilassa (n. 0.385 ohm/°C)

Lasketaan uusi RO:
RON=RO*(Ts*Kpt+1)/(Tn*Kpt+1)

Esim anturin todellinen 1ampdtila Tn = 100°C, ja 6720
nayttdd Ts = 99,7°C. RO = 100 (perusarvo).

Lasketaan korjaus ROn = 100 * ( 99,7*0.385 + 1)/
(100*0.385 + 1) =99,71

Potentiometrit

Potentiometrin vastusalue on 50...500 ohm kolmijohdin-
kytkentdnad ja sdatdvastuksena 0...1000 ohm. Kun
potentiometrin liuku kulkee paastd paahan, nayttdéarvo
muuttuu Lo..Hi. Usein potentiometrin koko liikealuetta ei
hyddynneta, ja tdma taytyy huomioida skaalauksessa.
Helpointa on hyddyntaa lahtdviestin skaalausta seuraa-
vasti: asetetaan Input-ikkunassa esim Lo=0 ja Hi=100.
Ajetaan potentiometri paasta paahan ja merkitddn muis-
tiin 6720:n nayttdarvot (monitor) seka asetetaan nama
Output-ikkunassa mA-Iahtoviestin Lo- ja Hi-arvoiksi.

Saatovastuskytkentad kaytettaessa (0-1000 ohm)
skaalaus tehdaan kuten kohdassa Abs. anturitulot,
anturivalinta menussa = Ohm.

0/4..20 mA ja 0..10V tulot prosessiviesteille
Tuloviestialueet: 0-5V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA Jos
anturiksi valitaan virta- tai jannitetulo, skaalataan viesti
ensin suoraan insindoriyksikdiksi monitor-naytolle.
Skaalattavalla tuloalueella annetaan nollatasoa (Lo) ja
maksimitasoa (Hi) vastaava arvo, esim tulon 0-10 V on
vastattava naytéssa aluetta 200-500, asetellaan Lo=200
ja Hi=500 (lahtoviestin alue asetellaan omassa ikkunas-
sa). V-tuloa kaytettdessa mittuskortin jumpperi on oltava
asennossa 1-2 (mV-tulot eivat vaadi jumpperiasetusta).

Abs. anturitulot V, #10 V, 20 mA ja ohm

Abs. tuloja ei skaalata kuten prosessituloja antamalla vain
halutut nayttdarvot monitor-naytélle. Abs. tuloilla Hi aset-
telu toimii kertoimena johon lisadtdan Lo-arvo. Jos tulo-
viesti lahtee suoraan nollasta, aseta Lo =0V (mA, ohm),
tuloviesti kerrotaan talléin vain Hi-arvolla.

Tuloviestin voi valita kaksipuoliseksi (+ Bibolaarinen) si-
joittamalla menussa rastin ruutuun (Bip). Jos et tarvitse
kaksipuolista tuloa, valitse aina yksipuolinen (Unipolar),
talléin AD-muunnoksen maksimiresoluutio (1/64000) on
kaytettavissa.

mV-tulot

mV-tulot voivat yksipuolisia tai kaksipuolisia alueella £100
mV (Bip). Yksipuolinen alue (Unipolaarinen) on tarkempi
0-100 mV alueella, koska koko AD-muunnoksen
resoluutio (1/64000) on kaytettdvissa. Valinta
Bip=Bipolaarinen.

Infapuna-anturit

Kosketuksettomien IR-lampétila-anturien alueet on
linearisoitu koko mittausalueella anturityypeille Exergen
E140F-K (-40..+350°C) ja E440F-K (-30..+600°C).
Emissiokertoimella Emis korjataan mittausarvo naytta-
maan oikeaa lampdtilaa mittauskohteen emissivyyden
mukaan. Exergen anturit ovat kalibroitu emissoikertoimelle
0.9 (Gray body). Jos kohteen emissiokerroin on 0.7,
asetellaan Emis-asettelu arvoon 0.7/0.9=0.77.

Esitetty tarkemmin kohdassa termoelenttien ja IR anturien
korjauskertoimet (kokeellinen Emis-saato).

Muut asetukset

Bip: Bipolaarista mittausta voidaan kayttda skaalaa-
mattomille tuloille (mV, V ja mA), jolloin mittaus alue
ulottuu myo6s negatiiviselle alueelle. esim. £+100mA.

4-wire: valitaan ohm-, Pt- tai Ni-tuloilla jos kaytetaan
4-johdin kytkentaa. 4-johdin kytkenta valittava myos
mittauskortilta.

Lo: Tuloviesin minimiarvo (prosessitulot, esim. 4mA).
Skaalaamattomilla tuloilla Lo toimii nollansiirtona, jolla
voidaan korjata anturivirhetta. Lukema annetaan anturin
mukaisessa yksikdssa, esim -5°C. Nollansiirto lisataan
vasta mahdollisen asetetun Hi-kertoimen jalkeen.

Hi: Tuloviestin maksimiarvo (prosessitulot, esim.
20mA). Skaalaamattomilla tuloilla Hi toimii tuloviestin
kertoimena, jolla voidaan skaalata tuloviesti.

Emis: Emissio- tai tuloviestin kerroin, 1 = kerroin 1.

RO: Vastusanturin 0°C vastusarvo (esim. Pt100 anturilla
RO = 100).

Unit: °C/°F Vain lampétila-antureilla (Tc/Pt/Ni).
Vaihtoehdot °C ja °F.

Filt: suodatin

Pois kaytosta arvolla 1.000. Normaali suodatus on
0.200 joka tarkoittaa (1/ 0.2 = 5), etta viimeisimmassa
mittausarvossa on yksi uusi mittaus ja nelja vanhaa.
Pienentamalla arvoa lahemmas nollaa vaimennus
lisdantyy. Mittaus kayttaytyy kuin RC-piiri.

Slew: nousurajoitin

Mittaustulos ei voi yhdella mittauksella muuttua tata
enempaa (ylos tai alas). Voidaan kayttaa hairidpiikkien
poistoon. Yksi mittaus kestaa noin 0.25 sekuntia, joten
jos slew-arvo on 1, mittaustulos voi nousta 4 yksikkda
sekunnissa (esim 4°C/s). Ellei rajoitinta haluta kayttaa,
aseta se mittausaluetta suuremmaksi tai arvoon O.



Pullup: anturikatkoksen ylosveto

Jos asetettu paalle, anturilinjaan syétetadan ajoittain
heikko virta johdinkatkosten toteamiseksi. Ei toimi
tuloilla V, mA, 0-5V, 0-10V, 0-20mA, 4-20mA, ts
prosessiviesteilla. Nailla sisainen alasveto vie tulo-
suureen 0 V:iin tai 0 mA:iin.

Kayttda ei suositella suuri-impedanssisten antureiden
(esim Exergen) kanssa, silla virran ajoittainen syotto
anturilinjaan hairitsee mittausta (kapasitiivinen varaus).
Vastusantureilla ylésveto tarpeen vain johdinkatkosten-

varalta, anturikatkos huomataan aina.

Serial: Asetellaan lahettimen osoite, kun kaytdssa on
optiokortti digitaaliseen tiedonsiirtoon analogisen
[ahtoviestin paalla. Optiokortti muuttaa lahettimen
malliksi 6725. Aseta osoitteeksi 0 (oletus).

Code: salasana asetusmuutoksille

Salasanalla voidaan lahetin suojata muutoksilta. Sala-
sana on kuusinumeroinen lukuarvo. Oletusarvolla
000000, salasana on pois kaytdsta. Jos asetettu sala-
sana unohtuu, purkuohje on saatavissa laitetoimittajalta.

Lahtoviestin asettelut:

Lo: Skaaalatun tuloviestin tai anturin arvo jolla
lahtoviesti on 4.00mA

Hi Skaalatun tuloviestin taianturin arvo jolla Iahtoviesti
on 20.00 mA. Arvo voi olla mika tahansa valitun anturin
mittausalueella.

Jos tulona on skaalattu prosessiviesti, Iahtoviestin Lo ja
Hi arvot asetellaan insindoriyksikdssa, esim. tulo 0-10V
=0-1000, Iahtoviesti halutaan alueelle 0-900=4-20 mA,
aseta Lo=0 ja Hi=900.

Mode: I&htdviestin toiminta-alueen valinta

Limit: I&htdviesti rajoitettu valille 4...20 mA, myds
anturin katkettua

Full: toimii n. 3.5...24 mA ja osoittaa nain alueen

ylityksen ja anturikatkoksen
Off: antaa aina kiinteadn arvon 4.00 mA. Kayte-
tdan vain testi tarkoituksiin.

Break: [&htdviesti suunta anturin katkettua

DScale: vikatilanteessa ohjaa lahtdviestin <4 mA
(tai 4.00 jos Mode=Limit)

UScale: vikatilanteessa ohjaa lahtoviestin >20 mA

(tai 20.00 jos Mode=Limit)

Jannitetulon (10 V) ja vastusmittauksen
4-johdinkytkennan valinta mittauskortilla

Harvinaisemmat anturitulot vaativat mittauskortilla
jumpperivalinnan. Avaa lahettimen oikeanpuoleinen
kansi. Mittauskortti on helposti irroitettavissa lahettimen
pohjalevylta. Valitse jumpperin asento
kuvanmukaisesti.

Mittauskortin jumpperivalinta

"

g

1-2 = V-jannitetulo 0-10V
(tehdasasetus)

2-3 = 4-johdinkytkenta
(vastusmittaus)




Kasiohjelmointilaite 6790

Lahettimet on helposti ohjelmoitavissa myo6s kasi-
ohjelmointilaitteella, joka on erityisen kateva kentta-
olosuhteissa. Menurakenne on sama kuin PC-
ohjelmistossa. Ohjelmointilaite kytketaan yksinkertaisesti
kaapelilla lahettimen pistokkeeseen. Ohjelmointilaite on
yleiskayttoinen eika pida konfigurointiohjelmaa sisallaan,
vaan se ladataan konfiguroitavalta Iahettimelta.

On | Aloitus
Lataa konfigurointiohjelma
[Conn ] O Iahettimelta Sensor
Aseta arvoksi 0 Bip
Ei kaytossa wi
=wire
Aseta 9600 baudia Lo
Hi
Aloita konfigurointi painamalla RO
Conf-painiketta Emis
Cort Unit
) Fiter
1 Slew limit
*—| Sensor |0 | Pt100 |
[ Valitse
| antruri PuIIup
Code
VA
Siirtyminen
alas-yléspain
valikossa
tai arvon Out
muuttaminen
Lo
Hi
Mode
Lo |
]t Break
va
' Serial
[_Serial | O[ Adress | Save
Undo

“— * [ Code |

Ohjelmointilaitteen kdyttaminen

Ohjelmointilaitteen 6790 paallekytkemisen jalkeen,
nayttoon ilmestyy teksti Conn. Aseta ensin sarjaviestin
baudinopeus 9600 (Baud) ja sitten Slot-asetuksen
arvoksi 0 (oletusarvo). Osoitetta ei tarvita.

Kytke kayttdjannite 24 V ja yhdista kaapeli lahettimen
prog-pistokkeeseen, taman jalkeen voit aloittaa
konfigurointiohjelman lataamisen lahettimesta painamalla
O painiketta. Lataaminen kestaa hetken. Jos anturi on
kytketty [ahettimeen, nayttdon ilmestyy anturin mittausarvo,
tai avoin sisaantulo saattaa nayttaa epamaaraisia arvoja.

Lahettimen ohjelmointi aloitetaan painamalla Conf-
painiketta hetken, menuun ilmestyy teksti Sensor. Jos
haluat muuttaa anturia tai arvoa, paina O painiketta ja tee
muutokset A v-painikkeilla. Valinnan jalkeen palaatakaisin
paatasolle O-painikkeella.

Asettelut lahetetaan tai perutaan Save / Undo tilassa
O painikeella.

Asetukset tuloviestille:

Anturityypin valinta

kaytetdan mV-, V- ja mA tuloilla, jos halutaan mitata myo6s
negatiiviselta alueelta.

ohm-, Pt ja Ni-anturi kytketaan 4-johtimisena

Nollan siirto (anturin kalibrointi tarvittaessa)

Tuloviestin skaalaus naytolle (vain mA ja V-tulot)
Vastusanturin 0°C vastusarvo (aseta Pt100=100 ohm)
Emissio tai tuloviestin kerroin, 1 ei kdytossa
Celsius/Fahrenheit valinta (monitor naytolle)
Digitaalisuodin, 1...0.001, 1 ei kdytossa

Mittausarvon muutosnopeuden rajoitin, paljonko
muutos saa olla edellisesta mittauksesta (mittausnopeus
on 4 kertaa/sek). Ellei haluta kayttaa, aseta arvoksi O tai
suuremmaksi kuin mittausalue.

Anturin katkamissuojan kayton valinta (on/ei)

Salasanan asetus lahettimelle. Lahettimen

asetuksia ei voi muuttaa tuntematta salasanaa,

jos se on asetettu muuksi kuin oletus (000000)

Lahtoviestialueen valinta:

Lahtoviestalueeksi valitaan haluttu osa tuloanturin
alueesta tai naytolle skaalatusta mA- tai V-tulosta, esim
tulo 0..10V = naytt6 0...2000, lahtoviestin alue 0...1500 =
4..20mA.

Lahtoviestin asetteluvalikko

Tuloviestin arvo (naytdssa) jolla lahtéviesti on 4.00mA
Tuloviestin arvo (naytdssa) jolla [&htdviesti on 20.00 mA
Rajoittaa lahtdviestin arvoon 4.00/20.00 mA tai 3.5/24.0
mA, kun tuloviesti menee mittausalueen ala- ta ylapuolelle.
Lahtoviesti anturin katkeamisen jalkeen (1) yl6s tai alas.

Ala muuta osoitetta, oletusarvo 0 (tarkoitettu optiokortille)
Poistu ohjelmointitilasta ja talleta asetukset
lahettimelle O painikeella.

Peruuta asettelut ja poistu tallettamatta O painikeella.

Asettelut selitetty tarkemmin sivulla 6 - 8.
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